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Abstract. This paper presents a proposal for a Virtualized Infrastructure Ma-
nager On-Demand for cloud slicing that allows bare metal control and network
services with focus in on-demand creation. For this, a management system was
implemented using Openstack in conjunction with virtualization tools allowing
the instantiation of a physical machine. In this paper, we present 3 options of
installation: complete instantiation bare metal, complete instantiation with con-
tainers and complete instantiation with preloaded image. Our results indicate
that the proposed, implemented, orchestrated and tested architecture meets the
requirements of VIM On-Demand, and points out the main prevailing points in
VIM.

Resumo. Este trabalho apresenta uma proposta de VIM Sob-Demanda para
fatiamento de nuvens que permita controle bare metal e de servigos de redes,
com enfoque na sua criacdo sob demanda. Para isto, foi implementado um sis-
tema de gerenciamento utilizando o Openstack em conjunto com ferramentas
de virtualizacdo, permitindo a instanciacdo de uma mdquina fisica. Neste ar-
tigo, apresentamos 3 opgoes de instalacdo: instanciacdo completa bare metal,
instanciacdo completa com containers e instanciacdo completa com imagem
pré-carregada. Nossos resultados indicam que a arquitetura proposta, imple-
mentada, orquestrada e testada atende os requisitos do VIM On-Demand, e
apontam os principais pontos preponderantes no VIM.

1. Introducao

Um dos maiores desafios enfrentados no desenvolvimento da rede 5G € atender as diver-
sas demandas de consumidores por novos servi¢os, modificando a forma de implantacdo
de redes de tamanhos fixos para tamanhos varidveis, possibilitando atender aos requisitos
de desempenho especificos quanto a laténcia, escalabilidade, disponibilidade e confiabi-
lidade, impostos por cada caso de uso.

Para tal, € necessdria a introdu¢@o do fatiamento de rede baseado em demandas,
que permitird que cada fatia de rede, denominado como slice, seja alocada conforme a
demanda e requisitos do locatdario em fungdo de suas aplicacoes. O ponto central da



implantacdo do fatiamento € dependente da orquestracdo de atividades que possibilitem
a instalacdo, preparacdo do ambiente sucedida de suas configuragdes e instalacdo dos
servicos requeridos. A conjuminacdo destas tarefas visa, por fim, a elaboracdo de um
aparato de gerenciamento de fatias de redes virtualizadas, as quais adotam anglicismo
Virtualized Infrastructure Manager (VIM).

A definicdo de slice de rede pode ser dado como redes ldgicas executadas em rede
fisica ou virtual, mutuamente isoladas, dotadas de controle e gerenciamento independen-
tes, que podem ser criados sob demanda [Clayman 2017].

Uma das alternativas que vem sendo utilizada para demonstracdo do conceito
apresentado € a virtualizacao da rede, que possibilita transformar redes reais em redes vir-
tuais, utilizando solugdes tecnoldgicas baseadas, principalmente, em software tais como:
Software Defined Networking (SDN), Network Functions Virtualization (NFV) e Virtua-
lized Network Function (VNF). Estas tecnologias concedem capacidade programdtica a
solucdo, flexibilidade e modularidade para o desenvolvimento de diferentes redes virtuais
para diferentes casos de uso.

Dentre os aspectos importantes correlacionados ao desenvolvimento do VIM, sdo
as verificacdes dos pontos preponderantes relativos a escalabilidade, afericdes pertinentes
a resiliéncia do ambiente e constatagdes dos tempos gastos durante o processamento de
cada etapa da instalagdo. A proposta apresentada neste trabalho aponta para o desafio
de um VIM de fatiamento de rede que criem slices sob demanda. Espera-se que os sli-
ces caracterizem leveza, praticidade, facilidade de instalacao e configuracao, somando-se
ainda a capacidade de gerenciamento dos componentes de infraestruturas virtualizadas.
Ao término deste trabalho, espera-se responder duas questdes: (i) Os recursos computa-
cionais, tais como memoria principal e quantidade de nucleos sdo determinantes para a
eficiéncia do processo? (ii) E possivel aferir vantagem em desempenho da abordagem
VIM on-demand em relagao a tradicional?

No melhor dos nossos esforcos, este trabalho apresenta uma proposta de desen-
volvimento de um VIM sob demanda (VIM on-Demand), no qual serd apresentado o
desenvolvimento de forma virtualizada e dividido em 3 opcdes de instalagdes: Instancia-
cdo Completa Bare Metal; Instanciacdo Completa com Containers e Instanciagdo Com-
pleta com Imagem Pré-Carregada. Atribui-se como aspecto inovador desta proposta (i) o
uso de equipamentos de baixo custo, (i7) uso exclusivo de tecnologias de c6digo aberto,
(iii) orquestracdo total da implementacdo e (iv) instanciacdo de diferentes casos de uso.
Ressalta-se a escolha da utilizagdo do Openstack em funcdo dos seus servigos aderentes
ao propdsito deste trabalho, que sdo a existéncia do bare metal e servigos de controle de
computacao.

O restante desse trabalho estd organizado da seguinte maneira: a Se¢do 2 relaci-
ona os trabalhos correlatos a este. Na Secdo 3 s@o apresentados os principais conceitos
envolvidos no trabalho, o aparato tecnolégico e a metodologia empregada na execugao
dos experimento. Na Secdo 4 sdo discutidos os resultados obtidos no rol de experimentos
realizados e, por fim, na Secdo 5 conclui este trabalho e apresenta sugestoes de trabalhos
futuros.



2. Trabalhos Relacionados

Apesar do conceito de 5G ser considerado novo, existem diversos trabalhos académicos
que colaboram com o seu desenvolvimento, porém o tnico que utiliza o conceito de Slice
as a Service, fator central para o provisionamento VIM on-demand, é o projeto NECOS',
no qual este trabalho faz parte [Silva et al. 2018].

Como outros projetos e trabalhos académicos, destacam o 3GPP, o qual apresen-
tou a proposta de padronizacdo do sistema de rede de acesso 5G e do nicleo de sistema
de rede 5G ao mesmo tempo [Kim et al. 2017]; o 5G NORMA, que propds-se uma ar-
quitetura capaz de lidar eficientemente com diversos requisitos e flutuagdes na procura de
trafego resultantes de conjunto de servigos heterogéneos e suspensos [Rost et al. 2017]; e
0 SONATA abordou os desafios significativos associados ao desenvolvimento e a implan-
tacdo dos servigos complexos previstos para as redes 5SG [Drixler et al. 2017].

O trabalho [Freitas et al. 2018], apresenta um sistema capaz de implantar e forne-
cer VIMs operacionais completos através de um Data Center (DC) slice Controller, com
base em uma arquitetura em que as fatias do DC sdo criadas sobre recursos transforméveis
(computagdo e armazenamento). O presente trabalho tem como diferengas do trabalho de
[Freitas et al. 2018], a instalacdo total do ambiente de controle sob demanda analisando
diferentes abordagens para carregamento do ambiente. Além disso, entende-se que ao
realizar a instalacdo do ambiente ao invés de importar imagens prontas, mais flexibilidade
e opcoes de customizacdo de tal ambiente podem ser exploradas.

Existem diversos trabalhos voltados a industria, e para o presente trabalho foram
analisados o Kayobe?, que é um projeto Openstack com finalidade de automatizar a im-
plantacdo do Openstack em um conjunto de servidores bare metal, utilizando containers;
e o TripleO (Openstack On Openstack)® que é um projeto do Openstack que permite im-
plantar duas nuvens, com a finalidade de instalar, atualizar e operar nuvens Openstack
utilizando as proprias instalacdes de nuvem do Openstack como base.

Em relagdo a caracteristica inovadora nessa criacdo de slice, comparado com a uti-
lizag¢do de recursos no OpenStack Nova, compreende-se que 0 mesmo permite assimilar
uma mini-nuvem para o locatdrio.

3. Materiais e Métodos

Nesta secdo tem-se descritos os materiais e métodos utilizados durante o desenvolvimento
da proposta; na Subse¢do 3.1 s@o apresentados os principais conceitos e defini¢coes envol-
vidos neste trabalho; na Subsecdo 3.3 o aparato computacional e tecnolégico utilizado
para realizacdo deste trabalho; na Subsecdo 3.2 os procedimentos adotados que possibi-
litaram perfazer as atividades e, por fim, na Subsecdo 3.4 apresentamos a descri¢do dos
experimentos.

3.1. Conceitos e Definicoes

Para efetivar o desenvolvimento da proposta de VIM on-demand nas condi¢des propos-
tas, alguns requisitos devem ser previamente elencados e discutidos. Os requisitos que

Thttp://www.h2020-necos.eu/.
Zhttps://kayobe.readthedocs.io.
3https://wiki.openstack.org/wiki/TripleO.



nortearam o processo de implementagdo, configuracao e instanciagdo do ambiente e ex-
perimentos, seguem descritos:

3.1.1. Virtualizacao

Permite criar uma versao similar de algo, um software adaptdvel como sistemas operaci-
onais, dispositivos, hardware ou recursos de redes. A computagdo em nuvem, faz intensa
utilizac@o do conceito da virtualizagdo, uma vez que a mesma proporciona uma redugao
de custo e melhor controle de seu ambiente, segregando a aplicagdo e sistema operacional
dos componentes fisicos de origem.

A virtualizacdo dos servigos de rede implica na transformacao de suas funcdes de
redes estaticas em funcdes virtuais. Para [Han et al. 2015], a virtualizac@o das func¢des de
redes propdem melhorar o provisionamento dos servigos de redes. A transformacdo de
redes reais em redes virtuais pressupde a aplicacdo de tecnologias baseadas em software,
conferindo capacidade de controle, flexibilidade e programagao, além de colaborar com o
desenvolvimento de diferentes redes virtuais para diferentes casos de uso.

3.1.2. Fatiamento de Rede

Trata-se de uma técnica especifica de virtualizagdo, a qual proporciona a implemen-
tacdo de vdrias redes légicas sob uma infraestrutura de rede fisica compartilhada
[Mademann 2017]. As redes légicas dos slices atuam de ponta a ponta e sdo formadas
por fungdes de rede, armazenamento e computagado [Freitas et al. 2018].

No fatiamento, a infraestrutura de uma rede € subdividida em partes denominadas
slices. A slice € reservada a uma aplicacao de um usudrio ou locatdrio e € considerada
como um conjunto de recursos que, combinados com a orquestracdo, atendem a todos os
requisitos de um caso de uso especifico [Clayman et al. 2018].

A segregacdo da infraestrutura em multiplas partes confere beneficios econdomi-
cos, tais como: reducao de gastos, remocgao das limitagdes de infraestrutura e tecnologias,
expansdo do cendrio para varios clientes diferentes e menor transmissao de dados na rede,
isto porque o trafego de dados moveis € crescente [Silva et al. 2018].

Um caso de uso que tem como alvo a utilizacdo de nuvens para oferecer servigos
e infraestrutura para propdsito geral, € composto por trés tipos de agentes:

e Provedor de infraestrutura: ¢ o provedor que possui e gerencia uma determinada
rede fisica e recursos computacionais, armazenamento € comunicagao;

e Locatario: aluga os servicos de infraestrutura de rede de um ou mais provedores,
sob a forma de rede virtual;

e Usuario final: aluga os servigos tanto de infraestrutura de redes ofertados pelos
provedores, quanto os servicos fornecidos pelos locatdrios, porém nao consegue
fornecer recurso para outros usudrios.

Nos slices, os recursos sao unidades gerencidveis e sdo divididos em VNFs e re-
cursos de infraestrutura. Para cada slice € necessario que exista um VIM gestor do con-
trole dos recursos, suportando diferentes demandas, denominado como VIM on-Demand
[Silva et al. 2018].



3.1.3. Slice as a Service

Refere-se a um novo conceito de servi¢o de rede, cujos recursos sdo acoplados interna-
mente a slice e gerenciados como um todo, podendo ainda conter componentes de servigos
independentes de outros slices [Ordonez-Lucena et al. 2017].

O slice deve ser criada diretamente em ambiente de nuvens, o que proporcionara
menor tempo de resposta nas alteracdes das demandas de servicos. O Slice as a Service
possui o conceito de principio leve, o qual exaure ao limite as configuracdes dos slices,
recursos fisicos e capacidade de gerenciamento de recursos e desempenho por software.

Em uma situacio onde os recursos de infraestrutura ficam inutilizados devido ao
excesso de recursos, o conceito do Slice as a Service torna possivel eliminar a ociosidade
da rede, criando novos slices conforme requisitados pelos clientes, proporcionando dife-
rentes VIMs e fungdes virtualizadas de rede. Para [Freitas et al. 2018], os slices permitem
uma visdo geral dos mecanismos, componentes, e abstracdoes que podem ser utilizados
para fornecer um modelo de Slice as a Service baseado na instanciacdo VIM dinamica.

O problema da alocacdo dos slices possui um forte componente de otimizagao.
Em um sistema com escala maior e com caminhos de rede disjuntos (Figura 1), a esco-
lha de enlaces para serem alocados para cada slice pode definir a quantidade de clientes
suportados pela rede, bem como o desempenho da rede para tais clientes. O VIM € um
dos principais componentes de uma estrutura virtualizada, cabe-lhe a responsabilidade de
manter o controle e gerenciamento dos recursos de computagdo, armazenamento e infra-
estrutura de rede [Freitas et al. 2018].

Oposto as tradicionais configuracdes de um tinico VIM para toda infraestrutura da
computacdo em nuvem, o VIM on-Demand é implantado dinamicamente para cada slice,
cabendo a ele permitir que a slice de rede esteja apta ao atendimento de diferentes casos
de uso, independentemente da necessidade de execucao de qualquer tipo de tecnologia.

3.2. Procedimentos e Técnicas

Nesta subsecao serd apresentado um conjunto de tarefas necessdrios a implantagao de um
VIM on-Demand. A Figura 1 permite visualizar este conjunto de tarefas e suas depen-
déncias entre si:
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Figura 1. Infraestrutura VIM On-Demand.

A seguir serdo apresentadas trés opcoes de instalacdo VIM on-Demand proposta



nesse trabalho: Instanciacdo Completa Bare Metal, Instanciacdo Completa com Imagem
Pré-Carregada e Instanciagdo Completa com Containers.

3.2.1. Instanciacio Completa Bare Metal

Uma completa instanciacdo de um VIM on-demand pode ser considerada uma instalacao
completa (Figura 1), exigindo que seja realizado todo processo de instalacdo, sem pro-
cedimentos que reduzam o tempo de instalacdo, necessitando da execugdo de todos os
passos.
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Figura 2. VIM On-Demand Full Deployment.

As etapas de instalagdo sao divididas em: Cria¢do de Virtual Machines (VMs),
Configuracdo de rede, Comunicagdo entre VMs; Instalacdo Openstack; Instalacdo do
servigo bare metal (Ironic); Provisionamento da maquina bare metal; Instalagdo Kolla-
Ansible; Provisionamento de servico Openstack e retorno da URL de acesso.

3.2.2. Instanciacado Completa com Imagem pré-carregada

A instancia¢ao de um VIM on-Demand com uma imagem pré-carregada, ¢ uma instanci-
acdo, na qual parte das etapas encontram-se pré-executadas ou provisionadas da instan-
ciacdo completa, porém com a maquina em um snapshot, necessitando ser importado e
reconfigurado. O diagrama representado na Figura 3 traz a luz o arcabougo de tarefas
compreendidas.

Ao invés de criar uma nova VM para instalar os controladores de cada slice, re-
alizamos o import do snapshot da VM, que é uma tarefa menos custosa computacio-
nalmente. Com isso, o oneroso trabalho de criacdo e configuracdo de VMs, instalacio
e configuracdo de servicos de provisionamento bare metal é evitado, restando apenas a
configuracdo do servico de rede da nova VM e a configuracdo para as préximas maquinas
bare metal a serem criadas. As etapas restantes para conclusdo de uma instalacdo com-
pleta de uma slice com seus servicos sdo a instalacdo do kolla-ansible e a instalacdo e
configuracdo do controlador Openstack que serdo utilizados.
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Figura 3. VIM on-Demand pré-carregada.

A Figura 3 apresenta passos necessdrios para a finalizacdo da instalacdo. A eli-
minacdo do grupo de Criacdo e Configuracdo de VM e Install services for bare metal
Provisioners sdo tarefas que diferenciam os grupos de atividades visualizadas na Figura
2, restando o grupo de instalacdo Openstack diretamente no Kolla-Ansible.

3.2.3. Instanciacao Completa com containers

A ultima instanciacao elimina todos os processos de instalacdo dos subgrupos anteriores:
Criacdo de VM base para os servigos, instalacdo do Openstack Ironic (Bare Metal) e
instalacdo do Openstack Kolla-ansible (Controlador Openstack).
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Figura 4. VIM on-Demand com containers.

Embora as etapas anteriores que pudessem tornar mais confusa e onerosa durante
a instalacdo, esta instanciacdo simplificada ndo envolve tarefas de instalacdo de pacotes
ou servigos. Neste método € necessdrio a importagdo do snapshot pronto, conforme de-
monstra a Figura 4, e configuracao.

3.3. Aparato Computacional

Para realizar a implantacdo do ambiente foi utilizado o software de virtualizagdao Virtual-
box em conjunto com Vagrant, os quais sdo softwares com finalidade de criacdo e manu-
tencdo de ambientes de desenvolvimento virtualizados . A fim de controlar as maquinas
virtuais em nivel fisico foi utilizado o Virtual BMC.

Com o objetivo de gerenciamento e provisionamento das mdquinas fisicas foi uti-
lizando o Openstack Ironic. Para instalacdo de controladores que permitam operar nuvens
utilizamos o Openstack Kolla-Ansible, pois este € composto por containers prontos para
producdo e ferramentas de implantacdo de Openstacks. Para a implementacao do VIM
on-Demand utilizamos o servidor com as especificacdes descritos na Tabela 1.

Para criagdo e controle das médquinas virtuais foi utilizado o software Vagrant, ver-
sdo 2.2.3. Para exportacdo e importacdo do ambiente virtualizado foi utilizado o software



Tabela 1. Quadro de configurag¢des do servidor utilizado.

Componente Dimensao
Processador i5 3.30GHz 12 nicleos
Disco Rigido 1 terabytes

Memoéria RAM: 32 Gigabytes

Sistema Operacional Linux Ubuntu Server 64 bit

Virtualbox, versao 5.2.18. A utilizacdo do software de virtualizacdo Vagrant deve-se as
suas caracteristicas de fécil controle das maquinas, tais como a criacdo, o controle e a
remocao do ambiente virtualizado. O Virtual BMC servi-se para gerenciar € monitorar
as VMs, permitindo executar comandos a nivel de maquinas bare metal reais, utilizando
protocolo IPMI. Com o aparato computacional preparado o processo de criagao do VIM
on-Demand pode ser dividido em trés partes: bare metal, Kolla-Ansible e a Versdao do
Controller Openstack.

3.4. Descricao dos experimentos

Para atender aos requisitos do ambiente proposto, definiu-se um modelo de arquitetura
conforme apresentada na Figura 5, onde € possivel visualizar as etapas de execuc¢do da
implantacio das tecnologias utilizadas em conjunto com as tarefas de importacdo e ex-
portacdo de imagens. E possivel observar que as atividades de instalacdes e configuracdes
foram divididas em 3 ambientes, sejam eles:

e Machine Server: Miquina Fisica que recebe a instalacdo de um sistema e dos
softwares responsdveis por criar € controlar um ambiente virtualizado;

e Machine Bare Metal: Miaquina Virtual composta pelos servigcos Openstack, e
responsdvel pela instanciacdo da Maquina Fisica Bare Metal;

e Machine Full: Méaquina Virtual anterior composta também com o Kolla-Ansible
e responsavel pela instalacdo dos servicos Openstack na Maquina Fisica Bare Me-
tal.

Machine Server Machine Bare Metal Machine Full

Cria VM Instala Servigos Instala
Controller Cpenstack (AP]) Kolla-Ansible
Configura conforme

Cria VM Instala Maguina Bare Metal Configura Openstack Instala Servigo
Computer Hipervisor Fy Y -

i

i
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i

Controller {Versao) Openstack
Instala T ____ Importa Imagem Retorna . .
Nova-Compute (OWA) ACESS0
v

Cria Maguina o B Exporta Imagem
Bare Metal (OVA)

Figura 5. Diagrama de atividades em conjunto com as tecnologias utilizadas em cada
VM.
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Para a exportacdo e importacdo das imagens durante a instanciacdo com imagem
pré-carregada e instanciacdo completa com containers, utilizou-se o comando VBoxMa-
nager, o qual é uma interface de linha de comando utilizada para controle do VirtualBox,
que permite acessar todos os recursos presentes na interface gréafica do usuério.



A execucgdo do experimentos contemplaram 27 repeti¢cdes para cada aplicacdo de
VIM on-Demand proposto, utilizando calculos de tomada de tempo para verificagdo de
desempenhos durante sua instanciagdo. Cada execu¢@o completa foi dividida em partes e
os seus tempos de execugdo foram capturados. A execucdo completa para criagdo de um
VIM on-Demand foi subdividida em:

e BM: Representa o tempo dos procedimentos de criagdo e configuracdo de VMs
(Controller e Computer), instalagdo do Openstack Ironic, configuracdo e instanci-
acdo da maquina bare metal;

e KA (Kolla-Ansible): Representa o tempo dos procedimentos inicializados apds a
finalizacdo da criacdo da maquina bare metal, a instalagdo do Openstack Kolla-
Ansible e configuragdo de ambiente para instalacdo do controlador Openstack na
maquina bare metal,

e OS (Openstack): Representa o tempo do processo de configuracio e instanciagao
da méquina para instalacao do servigo Openstack;

e TOTAL: Combinacdo dos periodos do Bare Metal (BAREMETAL) + Kolla-
ansible (KA) + Openstack (OS);

e ExpVMBM e ExpVMKA (Export VM): Tempo correspondente a exportacao de
maquina virtual;

o ImpVMBM e ImpVMKA (Import VM): Tempo correspondente a importacao da
maquina virtual;

Tabela 2. Configura¢do das Maquinas Virtuais
CPUMem 4GB 9GB 14GB
2 Nicleos 2N4G 2N9G 2N14G

4 Nicleos 4N4G  4N9G 4N14G
6 Nicleos 6N4G 6N9G 6N14G

Uma execugdo completa pode ser considerada como a execuc¢do de todos os pro-
cedimentos de instalacdo e a configuracdo até o resultado final de cria¢do da fatia com o
servigo Openstack Tacker. Foram realizados trés testes (execu¢Oes completas) para cada
etapa da criagdo do slice. As configuragdes das VMs foram separadas por nucleos e me-
morias, sendo criadas conforme a Tabela 2.

4. Discussao dos Resultados

Ap0s a captura do tempo de cada etapa durante o processamento, visando realizar cilcu-
los de tomada de tempo para verificacao de desempenhos, extraiu-se os menores valores
de tempo compilados na Tabela 4. Observando os valores dos tempos para cada configu-
racdo de maquina virtual, conclui-se que o melhor computo de tempo foi 3,65 minutos, se
refere ao teste OS seguido do teste KA que computou 9,52 minutos. A Tabela 3 apresenta
a média das execugdes de cada configuracdo de maquina, onde é possivel observar nova-
mente que as etapas OS e KA computaram os menores tempos médios, respectivamente
4,10 e 11,50 minutos. E possivel observar também que as etapas KA e OS sucedem em
ordem de tempo, tanto para a tomada de menor tempo quanto para a de tempo médio.

A etapa BM apresentou os maiores valores de tempos para todas configuragdes de
mdquina virtual quando comparado com as etapas KA e OS, tendo como menor tempo o



Tabela 3. Média dos Tempos (Min) Tabela 4. Menores Tempos (Min)

VM BM KA OS TOTAL VM BM KA OS TOTAL
2N4G 67,84 20,10 5,19 94,27 2N4G 58,89 20,10 5,19 9427
2N9G 59,31 14,85 433 7895 2N9G 56,61 14,85 433 7895
2N 14G 47,83 10,35 3,99 6251 2N 14G 42,68 10,35 3,99 6251
4N4G 5093 18,29 4,77 73,80 4N 4G 48,28 18,29 4,77 73,80
4N9IG 4282 11,50 4,10 58,51 4N9IG 41,83 11,50 4,10 58,51
4N 14G 40,97 10,35 3,74 55,46 4N 14G 39,34 10,35 3,774 55,46
6N4G 46,07 14,62 446 6484 6N 4G 43,66 14,62 446 64,84
6N9G 40,84 10,87 3,99 5538 6N9G 39,80 10,87 3,99 55,38
6N 14G 39,27 9,52 3,65 52,62 6N 14G 38,44 9,52 3,65 52,62
Média 46,07 11,50 4,10 62,51 Menor 38,44 9,52 3,65 52,62

valor de 38,44 minutos. Ao observar mais atentamente, € possivel notar que independen-
temente das configuracdes dos niimeros de niicleos e memoria, a ordem de relevancia em
funcdo da tomada de tempo obedece sempre a mesma ordem, ou seja, na sequéncia BM,
KA e OS. Para a representatividade de uma instalacdo completa, realiza-se a computacdo
de todas as etapas para cada configuracao de maquinas virtuais, tendo como o valor médio
62,51 minutos € como menor valor o tempo de 52,62 minutos.

De modo a observar o quao relevante se faz a capacidade computacional diante
das tarefas propostas, observa-se que na Figura 6a, para o cendrio do passo BM a quan-
tidade de nucleos e memoria interferem positivamente na tomada de tempo. A execucao
combinando 6 nucleos de processamento, com 14 e 9 gigabytes de memoria RAM, aferi-
ram desempenhos similares. Entretanto, com 14 gigabytes ha uma distribuicao de tempo
mais estdvel, podendo ser observado pela menor distancia entre o sétimo e o nono quartil.
Desempenho semelhante ocorre para configuracdo com 4 nucleos e com 14 e 9 gigabytes
de memoria.

As tomadas de tempo para o passo KA, observadas na Figura 6b, assemelham-se
aos computos do passo OS, exceto pela escala de tempo na qual a ordem de tempo do OS
¢ menor. A similaridade do comportamento repete-se inclusive entre os boxplots das con-
figuracOes de 6 nucleos combinados com 14 e 9 gigabytes, sinalizando homogeneidade
das tomadas de tempo.

A Figura 6d apresenta a somatdria dos resultados das etapas BM, KA e OS, onde
demonstram a representatividade total da execucdo durante os testes, permitindo visuali-
zar alguns pontos flutuantes.

Dos experimentos realizados com OS, observa-se comportamento normal, o que
pode ser visualizado na Figura 6¢. Ao observar as tomadas por ntcleos, analisamos que
os grupos com 2, 4 e 6 nucleos, sdo decrescentes e para cada grupo ha também uma varia-
cdo decrescente conforme aumenta a quantidade de memoria. Entretanto, ao se observar o
comportamento entre os experimentos com 14 gigabytes de memoéria combinados com 6
e 4 nucleos, nota-se resultados similares em termos de estabilidade, ou seja, o conjunto de
tomada de tempos possui igualdade na distribuicdo normal, mesmo advindo da configu-
racdo com menor nimero de nucleos, sugerindo que neste caso, a quantidade de memoria
¢ preponderante.
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Figura 6. Execug¢des das etapas por configuracdes de maquinas virtuais.

Considerando as possiveis op¢des de instalacdes: Instanciacdo Completa com
Imagem pré-carregada (Subse¢do 3.2.2) e Instanciacdo Completa com containers (Sub-
secdo 3.2.3), averiguou-se 0s tempos para exportacdo e importacdo de cada snapshot,
conforme a Figura 7. As Figuras 7a e 7b representam, respectivamente a exportacao e
importacdo do snapshot de uma maquina virtual nas quais ja foram realizadas as confi-
guracoes das suas interfaces, instalacdo e configuracdo de servigos de provisionamento
bare metal; enquanto as Figuras 7c e 7d reproduzem, respectivamente, a exportacio e
importagdo do snapshot de uma maquina virtual onde j4 foram realizadas a instalagdo e
configuracdo do Openstack Ironic (bare metal) e do Openstack Kolla-ansible (Controla-
dor Openstack).

Os tempos apresentados pelas Figuras 7c e 7d, foram maiores que os das Figuras
7a e 7b ja que os snapshots utilizados possuem maior tamanho correspondente a quanti-
dade de mais instalagdes realizadas no mesmo. Apesar deste fato, pode-se perceber que
durante a realizac@o das exportacdes para ambas situacdes (bare metal e kolla-ansible),
suas realizagdes foram similares, assim como as execug¢des das importa¢des. O principal
fator de diferencial entre as exportagdes e importacdes foram os altos tempos de proces-
samento apresentados durante as importagdes dos snapshots com o cendrio de 2 nucleos.
Quando comparado com todos os testes realizados em etapas anteriores, mesmo a situagao
com a menor quantidade de nucleos (2) e com a maior quantidade de memorias (14GB),
acabou sendo tdo eficientes quanto a uma situacao de quantidade de 4 nucleos e com 4GB
de memoria.
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Figura 7. Exportacdo e importacdo de maquinas virtuais.

Corroborando para a constatacdo da prevaléncia da quantidade de memoria em
detrimento do nimero de nucleos, notamos nas Figuras 8a e 8b, uma ligeira superioridade
quanto a estabilidade, ou seja, as barras relativas as configuracdes com 14 gigabytes de
memoria sobre as configuragdes com 6 nicleos.

A Figura 8a apresenta os maiores tempos para cada configuracdo de maquina vir-
tual durante o processo de execugdo dos testes BM, KA e OS, enquanto a Figura 8b, ao
contrdrio da anterior, apresenta os menores tempos durante o processo de execugao dos
testes. Ambas apresentam a variagao de periodo durante a execugao para cada cendrio,
permitindo visualizar, embora timidamente, uma relevante diferenca entre cada cendrio
de configuracdes das maquinas virtuais.

Considerando o comportamento homogéneo para os cendrios apresentados até o
momento € possivel afirmar a questdo (i) através dos recursos computacionais que sao
preponderantes na eficiéncia do processo e dadas nossas observagdes a memdoria principal,
prevalece sobre a quantidade de nicleos.

Com relagdo as médias das tomadas de tempo para os experimentos, a Figura
6d exibe as médias e respectivas marcacdes de desvio padrdo. E possivel observar que
obstante a onerosidade do tempo de instalacdo do bare metal (Figura 6a), os tempos dos
passos de Exportacdo e Importacdao de VMs (Figura 7) sdo extremamente vantajosos em
relacdo aos tempos de instalagdo do Kolla-Ansible (Figura 6b) e Openstack (Figura 6c).

E notdria a diferenca estatistica das atividades de ndo instalacdo, ou seja, importa-
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¢do de configuracdes de VMs sobre os tempos de instalagdo, pois os tempos das mesmas
sao inferiores ao tempo médio de ambas e subtraidas do desvio padrdo. Deste modo,
pode-se afirmar que a resposta para a questdo (ii) aponta no sentido de que a abordagem
VIM on-demad é fortemente vantajosa, implicando na eficiéncia de utiliza¢do de recursos
computacionais sob esta abordagem.

5. Consideracoes finais

Este trabalho apresentou um modelo de VIM on-demand, a qual possibilita instanciar
maquinas a nivel bare metal e servigos de computagdo, proporcionando, ao final, o seu
controle e gerenciamento. Além disso, também foi possivel dividir o processo de instala-
¢ao, configuracdo e instanciacdo em 3 etapas e exportar um snapshot para cada ambiente:
(I) Instanciacdo Completa Bare Metal, (II) Instanciacdo Completa com Containers e (I1I)
Instanciagdo Completa com Imagem Pré-Carregada.

Ao concluir os experimentos, observa-se que os melhores resultados durante os
experimentos foram os que usaram memoria RAM com 14 GB (G14), a maior quanti-
dade de memoria utilizada durante os testes. Diante disso, conclui-se que a quantidade de
memoria € aspecto preponderante no VIM on-Demand, pois os valores que apresentaram
melhor desempenho foram em situacdes de maior quantidade de memoria, e ndo altera-
¢ao de outros fatores como quantidade de nucleos. Adicionalmente a preponderancia da
quantidade de memdria, foi possivel constatar que a abordagem VIM on-demand confere
ganho computacional no tocante a eficiéncia de uso dos recursos.

Como trabalhos futuros, pretende-se incluir outros controladores, como o VLSP
e Kubernets, no VIM on-Demand, e realizar novos experimentos analisando consumo de
energia, desempenho de memoria e processamento com casos de usos que necessitem de
uma sobrecarga.
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